Especificaciones principales:

Tema | | Especificaciones
,  ||Cireuito 200V Monofésico/trifdsico, 200 a 230 VAC +10 a —15% (50/60 Hz)
Alimentacién ||Principal
de entrada ireui
Circuito 200V Monofsico, 200 a 230 VAC + 10 a —15% (50/60 Hz)
de control

| Meétodo de control

|[Método SVPWM controlado

| Realimentacion

|| Encoder 17 bit

Condiciones de

| Temperatura de uso/almacenamiento

|[0a+55°C/-20 a 85°C

| Clase de aislamiento

|[F(155°C)

| Humedad de uso/almacenamiento

|| 90% de HR o inferior (sin condensacién)

Regulacién de
velocidad

operacion
| Altitud || 1.000 m como méximo por encima del nivel del mar
| Resistencia a vibraciones/golpes(max.) || 4,9 m/s2 /19,6 m/s2
Configuracién || Montado en base
Rango de control de la velocidad 1:5000
| Regulacién de carga || 0a 100%:+0.01% max
Rendiemiento

| Regulacién de Voltaje || Tension nominal +10%: 0%(a velocidad nominal)

Regulacién de
temperatura

25+25°C:+0.1% m’x.( a velocidad nominal)

Control de par

Entrada analdgica

| Voltaje de referencia || +10 VDC a par nominal(rango de ajuste +1 a 10VDC)

| Impedancia de entrada ||Apr0x. 10MQ

| Circuit time constant || 10us

Entrada analégica

| Voltaje de referencia || +10 VDC a par nominal(rango de ajuste +1 a 10VDC)

| Impedancia de entrada || Aprox. 10MQ

|Circuit time constant || 10ps

Seleccion de direccion

entrada y Salida

Control de ; Entrada /P-CON
Velocidad Arus . ||de giro
juste referencia Prescloccion ;
de velocidad derese eccion de control |y o velocidad se puede seleccionar de entre 7 velocidades internas
. mediante entradas digitales.
velocidad
A Ajuste de tiempo de 0 a 10s(se puede configurar la aceleracion y la deceleracién de forma
Funcién integrado . .
arranque suave independiente)
Tino Tren de pulsos de signo +, pulso de 2 fases desplazadas 90° (fase A +
P fase B) o tren de pulsos CCW/CW
Manera || line driver(+5V), colector abierta |
| x1 multiplicador: 4Mpps |
Control de Referencia pulso | x2 multiplicador: 2Mpps |
posicién Frequencia | x4 multiplicador: 1Mpps |
| 200 Kpps max. en colector abierto |
| Frecuencias bajan con errores de entrada |
Referencia posicion Valor de posicién Se pueden grabar 16 posiciénes internamente
Interna
N° de canales ||8 |
Sefial de entrada de servo activado, cambio de modo de control, prohibicion de
secuencia .. movimiento adelante/atras, restablecimiento del contador de errores,
Sefiales de Funcion

prohibicion de pulsos, restablecimiento de alarma, seleccién de
velocidad interna

Seiial de salida de
secuencia

| N° de canales

4

Funcién

de par, servo preparado,freno, funciones de alarma

posicion finalizada,deteccion de la velocidad del motor,estado del limite

Funciones

|| Freno dindmico (DB)

||Integrada Opera durante desconexién de la alimentacion principal,




integrados

||alarma de servo, servo OFF y overtravel.

Procesamiento regenerativo

Resistencia interna incluida en modelos de 750 W a 5 kW. Resistencia
regenerativa montada externamente (opcional).

Funciones de proteccién

Sobrecorriente, sobretension, tension baja, , sobrecarga, error de
encoder, sobrevelocidad etc.

Funciones de utilidad

|| Alarma, Jog mode, detecciénes de inertia.

Funciones de visualizacion

Pantalla LED de 7 segmentos y 5 digitos que muestra el estado del
servodrive, los codigos de alarma, los pardmetros, etc.

Comunicaciones

RS485 puerta de comunicacion(protocolo MODBUS), CAN puerta de
comunicacién(protocolo CanOpen)
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Modelo |t J[ L[ R ][ L Lc [ LA J[ 18 ][z ][ 5] Tapsbepn ][ ok ot | W][ ][]

|

[ 200w [ 14138y [t ][30 [ 3 ][ 6 J[60 ][ 70 ][50 |[ 5.5 J[14][ msxtoL ][ 16 |[ 4 ][5 [5][ 3]
[ 400w [ 161201 [ 131][ 30 |[ 3 ][ 6 J[ 60 ][ 70 ][ 50 ][ 5.5 ][14][ MsxtoL ][ 16 |[ 4 ][5 ][5][ 3]
[ 7sow [ 173216 J[138 [ 35 [ 3 ][ 9 ][ 80 ][ 90 J[70 ][ 6 J[19][ MexisL ][ 22 ][ 4 ][ 6 |[6][35]
[ 1000w [ 191234) [ 156 [ 35 [ 3 ][ 9 ][ 80 ][ 90 J[70 ][ 6 J[19][ MexisL ][ 22 ][ 4 ][ 6 |[6][35]

*Dimensiones entre paréntesis son las dimensiones para servos con freno




